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Rada Wydziatu Matematyczno-Przyrodniczego

Kierunek Mechatronika

na posiedzeniu w dniu 17.05.2018r.

Profil praktyczny

pozytywnie zatwierdzita plan studiow

realizacja od roku akademickiego 2018/19

Forma zajed | ROK I ROK [l ROK IV ROK
g '% 1 semestr 2 semestr 3 semestr 4 semestr 5 semestr 6 semestr 7 semestr
£ S 2 = = = g g g g g
L.p. & Przedmiot N ge} E % g :E; = o i o i o i o i o i o i ge} i
5 z : g | 2 R Sl sl 2l el s lel ]| slels]lslelelzslelslzslelslslels]zs]ce
© = N = Ne) < = c = = [ O = [ (@) = c O = c Q = c @) = c @) = c )
S g 2 = 2 S S lel &zl gzl g|=l=z]ls]=lzle]|=|l=ze]==zle]|=|=]|=2]c*™
. © o = = = = < < <
3 S I 3 3 3 3 3 3 3
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 23 24 25
1 Grupa tresci ogélnych
2 Jezyk obcy EGZ-s.5 120 120 30 2 30 2 30 2 30 2
3 Przedmiot ogdlnouczelniany Z 30 30 30 2
4 Wychowanie fizyczne Z0 60 60 30 30
5 Przedmiot z obszaru nauk spotecznych Z0 30 15 15 15 15 2
6 Ochrona wfasnosci intelektualnej i przemystowej Z 15 15 15 1
7 Ergonomia i bezpieczenstwo pracy Z 15 15 15 1
8 Podstawy informatyki Z0 30 15 15 15 15 3
9 Razem przedmioty ogdlne 300 90 195 0 15 0 0 45 15 5 15 45 4 0 30 2 0 60 2 0 60 2 30 0 2 0 0 0
10 Grupa tresci podstawowych
11 Algebra liniowa z geometrig EGZ-s.1 60 30 30 30 30 5
12 Analiza matematyczna EGZ-s.1is.2 120 60 60 30 30 5 30 30 5
13 Statystyka i rachunek prawdopodobienstwa Z0 30 15 15 15 15 2
14 Fizyka EGZ-s.1 90 30 30 30 30 60 7
15 Podstawy nauki o materiatach Z0 60 30 30 30 30 5
16 Podstawy teorii sterowania EGZ-s.4 75 30 15 30 30 45 6
17 Podstawy robotyki EGZ-s.4 75 30 15 30 30 45 6
18 Prodstawy programowania Z0 75 15 30 30 15 60 5
19 Razem przedmioty podstawowe 585 240 195 0 150 0 0 120 150 22 60 105 12 0 0 0 60 90 12 0 0 0 0 0 0 0 0 0
20 Grupa tresci kierunkowych
21 Materiatoznawstwo Z0 30 15 15 15 15 2
22 Podstawy programowania robotéw EGZ-s.7 45 15 15 15 15 30 4
23 Podstawy projektowania systemdw mechatronicznych Z0 45 15 30 15 30 3
24 Sensory i aktuatory EGZ-s.1 30 15 15 15 15 3
25 Mechanika techniczna Z0S.2/EGZ-5s.3 90 45 45 15 15 2 30 30 5
26 Podstawy akustyki Z0 30 15 15 15 15 2
27 Wytrzymatos¢ materiatow Z0 45 15 30 15 30 3
28 Grafika inzynierska Z0 45 15 30 15 30 3
29 Komputerowe wspomaganie projektowania CAD EGZ-s.2 30 15 15 15 15 3
30 Podstawy konstrukcji i eksploatacji maszyn EGZ-s.4 60 30 30 30 30 5
31 Inzynieria wytwarzania EGZ-s.3 45 15 30 15 30 5
32 Elektrotechnika EGZ-5s.2 45 15 15 15 15 30 4
33 Elektronika Z0S.3/EGZ-s.4 90 45 45 15 15 3 30 30 5
34 Uktady mikroprocesorowe EGZ-s.5 60 15 15 30 15 45 5
35 Systemy operacyjne i architektura komputerdw Z0 45 15 30 15 30 3
36 Bazy danych Z0 30 15 15 15 15 3
37 Programowanie obiektowe EGZ-s.3 60 30 15 15 30 30 5
38 Metrologia techniczna Z05s.2/EGZ-5s.3 60 30 30 15 15 2 15 15 3
39 Komputerowe systemy pomiarowe Z0 45 15 15 15 15 30 5
40 Uktady sterowania EGZ-s.6 60 30 30 30 30 7
41 Seminarium dyplomowe - inzynierskie Z 60 60 30 6 30
42 Razem przedmioty kierunkowe 1050 420 105 0 435 60 30 30 45 6 60 75 11 150 195 28 90 105 16 15 45 5 60 105 | 21 15 60 12
43 Razem przedmioty ogdlne, podstawowe i kierunkowe 1935 750 495 0 600 60 30 195 210 33 135 225 27 150 225 30 150 255 30 15 105 7 90 105 | 23 15 60 12




Plan studidw stacjonarnych | Stopnia
Kierunek Mechatronika
Profil praktyczny
realizacja od roku akademickiego 2018/19
Specjalnos$é: Projektowanie systemdéw mechatronicznych
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1 Grupa tresci specjalnosciowych
2 Napedy i sterowanie EGZ-s.7 45 15 30 15 30
3 Komputerowe wspomaganie w mechatronice Z0 45 15 15 15 15 30 5
4 Projektowanie maszyn i mechanizméw EGZ-s.6 45 15 15 15 15 30 5
Projektowanie i symulacja uktadéw elektronicznych 70 45 15 15 15 15 30 5
Modelowanie i analiza MES EGZ-s.5 45 15 30 15 30 5
Automatyzacja proceséw technologicznych Z0 45 15 30 15 30
Uktady fotoniczne i optoelektroniczne Z0 45 15 30 15 30 3
Programowanie sterownikdw przemystowych Z0 45 15 30 15 30 3
10 Praktyka zawodowa Z0 4 11
11 Razem przedmioty specjalno$ciowe 360 120 0 195 0 45 0 0 0 0 0 0 0 0 0 75 150 25 15 30 30 60 18
12 Grupa tresci specjalnosciowych do wyboru
13
14
15
16
17 Razem przedmioty specjalnosciowe do wyboru
Razem przedmioty specjalno$ciowe i specjalnosciowe
18 do wyboru 360 120 0 195 0 45 0 0 0 0 0 0 0 0 0 75 150 25 15 30 30 60 18
19 Liczba godzin ogé’rem 2295 870 495 795 60 75 195 210 33 135 225 27 150 225 30 90 255 32| 105] 135 45 120 30
Studia konczg sie uzyskaniem tytutu inzyniera
w specjalnosci Projektowanie systeméw mechatronicznych
Student zobowigzany jest do odbycia szkolenia BHP w wymiarze 5 godzin oraz szkolenia bibliotecznego.
Praktyka - 3 miesieczna praktyka zawodowa, semestr 5-120 godzin, semestr 7 -240 godzin
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Kierunek Mechatronika

Profil praktyczny

realizacja od roku akademickiego 2018/19

Specjalnosé: Systemy wbudowane
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 23 24 25
1 Grupa tresci specjalnosciowych
2 Sztuczna inteligencja EGZ-s.7 30 15 15 15 15 3
Modelowanie i analiza MES EGZ-s.5 45 15 30 15 30 5
4 Jezyki programowania i technologie internetowe EGZ-56 45 15 15 15 15 30 5
5 Uktady fotoniczne i optoelektroniczne Z0 45 15 30 15 30 3
6 Uktady mikroprocesorowe i FPGA Z0 60 15 30 15 15 45 5
Projektowanie i symulacja uktadow
7 elektronicznych Z0 45 15 15 15 15 30 5
8 Programowanie obrabiarek CNC Z0 45 15 30 15 30 4
9 Sterowniki PLC Z0 45 15 30 15 30 3
10 Praktyka zawodowa Z0 4 11
11 Razem przedmioty specjalnosciowe 360 120 0 0 195 0 45 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 75 165 25 15 30 5 30 45 18
12 Grupa tresci specjalnosciowych do wyboru
13
14
15
16
17 Razem przedmioty specjalno$ciowe do wyboru
Razem przedmioty specjalnosciowe i specjalnosciowe
18 do wyboru 120 0 0 195 0 45 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 75 165 25 15 30 5 30 45 18
19 Liczba godzin ogétem 2295 870 495 0 795 60 75 195 210 33 135 225 27 150 225 30| 150 255 30 90 270 32| 105] 135 28 45 105 30
Studia konczg sie uzyskaniem tytutu inzyniera
w specjalnosci Projektowanie systeméw mechatronicznych
Student zobowigzany jest do odbycia szkolenia BHP w wymiarze 5 godzin oraz szkolenia bibliotecznego.
Praktyka - 3 miesieczna praktyka zawodowa, semestr 5-120 godzin, semestr 7 -240 godzin




