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Wydziału Matematycz dniczego

skiprol'. dr hab. C|łefiW>Zatwierdzono na.
Radzie Wydziału 22/06/2017r.

Załącznik: Plan studiów stacjonarnych ¡11 stopnia
Kierunek studiów: mechatronika,

Studia - magisterskie,
Profil -ogólnoakademicki
Czas trwania studiów - 3 semestry.

obowiązuje od roku akademickiego 2017/2018.
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A. Przèciinioty kształcenia ogólnego 9 135 ! -
li .i '*’ • 4 I .■

1 Język an g elski techniczny 4 60 60 2 2 2 2
2

I
Przedmjc t ogólnouczelniany (*) 2 30 30 2 2

3 Przedrnic t z obszaru na jk społecznych (*) 2 30 15 15 11 :: i 2
4 Ochroną yyłasności Intel ektualnej i przemysłowej 1 15 15 H 1 1

B. Prz|j d mioty podstć wowe 5 75

5 Maternât y ta II 3 45 15 30 1 " 2 3
6 Fizyka w s sółczesna 2 30 15 15 j 1 1 2 I

C. F‘rzedmioty kierunkowe ! 24 315
I r
I • •• >■

7 Budowa systemów mechatronicznych 4 1 45 15 15 15 ;ii 1 1 4
8 Program pwanie wizualne । 2 30 15 15 : i 1 2

■l ■ :

9 Cyfrowe przetwarzanie sygnałów 2 30 15 15 i 1 2
10 Współczesne technologie wytwarzania 3 1 30 15 15 11 , 1. 3 ■
11 Współczesne technologie materiałowe 2 30 15. i 5 1 ! 1 2
12 Techniki ijoikroprocesotowe 3 3 30 15 1 15 1 3
13 Prototypowanie układów elektronicznych w 2 30 15 15 . 1 1 ' 2 W ! i
14 Bezpieczeństwo systennów mechatronicznych i informatycznych 2 30 15 15 i

li
1 2

15 Urządzenia pneumatyczne i hydrauliczne 2 30 15, T5 ; 1 !• 1 2 ; '
16 Dokumentacja techniczna 2 30 15 15 1 1 2 '



(*) przedmigt do wyboru
(**) jednomiesięczna praktyka zawodowa
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D1. Specjalność: Systemy pomiarowe i sterujące 48 375

17 Sterowniki przemysłowe 4 2 45 15 15 15 1 1 1 4
18 Elektronika przemysłowa 2 30 15 15 1 1 2
19

20

Obrabiarki sterowane numerycznie 3 45 15 30 1 2 3
Projektowanie i wizualizacja SCADA 4 2 45 15 15 15 1 1 1 4

21

22

Mechatron ka samochodowa 4 3,. 45 15 30 1 2 4
Wirtualne । rzyrządy pomiarowe 4 3 45 15 30 1 2 4

23
24

Projektowanie regulatorów 2 30 15 15 1 1 2
Seminariur 1 24 75 75 1 5 2 7 2 12

25 Wykład mc nograficzny 1 15 15 1 1

D2. Specjalne ść: Aparatura medyczna i urządzenia rehabilitacyjne 48 375

17 Biomechar ika 4 2 45 30 15 2 1 4
18

19

Podstawy < matom ii i fizjologii człowieka 2 4 30 15 15 j1 1 2
Aparatura nedyczna i pómiarowa 4 3 45 15 30 1 2 4

20

21

Urządzeni? rehabilitacyjne 4 2 45 15 30 1 2 4
Projektów? nie urządzeń rehabilitacyjnych 2 30 15 15 1 1 2

22

23

Biomateriały 3 45 30 15 2 1 3
Roboty medyczne 4 3 45 15 30 1 1 2 4

24 Seminariur1Tl 24 75 75 1 5 2 7 2 12

25 Wykład monograficzny 1 15 15 1 1

E. Praktyk i...... ........ .
Praktyka ząwodowa(**) i 4 44 4
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Liczba egzaminów 7 2 2 B
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