Zatqcznik nr 46.1. do Uchwaty nr 460/06/2019 Senatu UR

OGOLNE INFORMACIJE O KIERUNKU STUDIOW

Obowiqzuje od roku akad. 2019/2020

1. | Nazwa kierunku studiow mechatronika

2. | Poziom studiéw studia pierwszego stopnia

3. | Profil studiow praktyczny

4. | Forma lub formy studiow studia stacjonarne/studia niestacjonarne

5. | Liczba semestrow 7 semestrow

6. | Liczba punktéw ECTS konieczna do ukoriczenia | 210 ECTS
studidw na danym poziomie

7. | Tytutzawodowy inzynier

8. | Przyporzadkowanie kierunku studidow do | dziedzina nauk inzynieryjno- technicznych
dziedziny nauki i dyscypliny naukowej lub | dyscyplina wiodaca - inzynieria
artystycznej, (okreslenie procentowego udziatu | mechaniczna 59 %
w przypadku przyporzadkowania kierunku | pozostate dyscypliny:
studiow do wiecej niz jednej dyscypliny oraz | - automatyka, elektronika i elektrotechnika
wskazanie dyscypliny wiodacej, w ramach ktdrej 32%
bedzie uzyskiwana ponad potowa efektow | - informatyka techniczna itelekomunikacja
uczenia sie) 6%

- inzynieria materiatowa - 3%
Ogotem: 100%

9. | Réznice w stosunku do innych programow | W uczelni nie ma kierunku o podobnie
o podobnie zdefiniowanych celach i efektach | zdefiniowanych efektach i takim samym lub
uczenia sie, prowadzonych w  Uczelni | podobnym profilu absolwenta.
i przypisanych do tej samej dyscypliny

10.| Opis sylwetki absolwenta obejmujacy opis | Uzyskana przez absolwentéw wiedza,

ogolnych celéow ksztatcenia oraz mozliwosci
zatrudnienia i kontynuacji studiow

umiejetnosci i kompetencje majag charakter
uniwersalny pozwalajacy na tatwy dalszy
rozwdj w kierunku wybranej dyscypliny

technicznej takiej jak: automatyka,
elektronika i elektrotechnika; inzynieria
mechaniczna, informatyka techniczna

i telekomunikacja; inzynieria materiatowa.
Absolwenci s3 przygotowani do pracy w: (1)

przemysle wytwarzajacym uktady
mechatroniczne - elektromaszynowym,
motoryzacyjnym, sprzetu gospodarstwa

domowego, lotniczym, obrabiarkowym, (2)
przemysle oraz innych  placowkach




eksploatujacych i serwisujacych uktady
mechatroniczne oraz maszyny i urzadzenia,
w ktdérych sg one zastosowane, zapleczu

badawczo-rozwojowym przemystu;
jednostkach doradczych i projektowych
oraz przedsiebiorstwach obrotu

materiatami inzynierskimii aparatura doich
badania. Absolwenci studidw pierwszego
stopnia moga sie ubiega¢ o przyjecie na
studia drugiego stopnia.

11.

Jezyk prowadzonych studiow

studia prowadzone w jezyku polskim




Zatqcznik nr 46.2. do Uchwaty nr 460/06/2019 Senatu UR
OPIS ZAKEADANYCH EFEKTOW UCZENIA SIE

Obowigzuje od roku akademickiego 2019/2020

Nazwa kierunku studiow mechatronika
Poziom studiow studia pierwszego stopnia
Profil studiow praktyczny

Opis zaktadanych efektéw uczenia sie dla kierunku studiéw, poziomu i profilu ksztatcenia uwzglednia
uniwersalne charakterystyki pierwszego stopnia dla poziomoéw 6 - 7 okreslone w ustawie z dnia 22 grudnia
2015 r. 0 Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 2153 z pdzn. zm. ) oraz charakterystyki
drugiego stopnia dla pozioméw 6 — 7 okredlone w rozporzadzeniu Ministra  Nauki
i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 14 listopada 2018 r. (Dz. U. z 2018 r., poz. 2218) w sprawie charakterystyk
drugiego stopnia efektow uczenia sie dla kwalifikacji na poziomach 6 — 8 Polskiej Ramy Kwalifikacji.

Symbol Odniesienie do

klerU’nkowych Kierunkowe efekty uczenia sie charakterystylf
efektédw uczenia drugiego stopnia
sie PRK
Wiedza: absolwent zna i rozumie
K_Wo1 zagadnienia  zwigzane z algebrg i analiza | P6S_WG

matematyczng, atakze zagadnienia z zakresu
statystyki i rachunku prawdopodobienstwa niezbedne
do rozumienia i opisu zjawisk, procesow oraz analizy
danych pomiarowych

K_Wo2 zagadnienia z fizyki uwzgledniajace elektrycznos¢, | P6S_WG
magnetyzm i optyke przydatne do rozumienia zjawisk
i proceséw wystepujacych w technice oraz systemach
mechatronicznych

K_Wo3 zagadnienia z zakresu komputerowego wspomagania | P6S_WG;
projektowania i wytwarzania systemow technicznych | P6S_WG(Inz.)
bazujagce na grafice inzynierskiej oraz metrologii
technicznej, niezbedne do projektowania maszyn
iurzadzen, sporzadzania dokumentacji technicznej
elementow maszyn z wykorzystaniem
oprogramowania CAD/CAM oraz prowadzenia i oceny
poprawnosci pomiarow

K_Wog zagadnienia zwigzanie z wtasciwosciami i doborem | P6S_WG;
materiatdw konstrukcyjnych, technologig materiatowa, | P6S_WG(Inz.)
w tym nanotechnologia

K_Wos zagadnienia z zakresu automatycznej regulacji, | P6S_WG;
robotyki iautomatyzacji procesow technologicznych | P6S_WG(Inz.)
w technice z wykorzystaniem uktadow
mechatronicznych i robotycznych oraz budowy
zintegrowanych uktadéw mechaniczno-elektroniczno-
informatycznych




K_Wo6

zagadnienia z mechaniki technicznej oraz mechaniki
ptyndw, niezbedne do rozwigzywania problemdéw
technicznych oraz wykonania analiz
wytrzymatosciowych elementéw systemow
mechatronicznych

P6S_WG;
P6S_WG(Inz.)

K_Wo7y

zagadnienia z zakresu konstrukcji maszyn niezbedne do
planowania i nadzorowania zadan obstugowych do
zapewnienia niezawodnej  eksploatacji maszyn
i urzadzen oraz zagadnienia zwigzane z przebiegiem
oraz  planowaniem  procesow technologicznych
umozliwiajacych uzyskanie okreslonych produktow

P65S_WG;
P6S_WG(Inz.)

K_Wo8

zagadnienia z zakresu obwodow i urzadzen
elektrycznych  oraz  elementéw elektronicznych
niezbedne do projektowania i analizy uktadéw
napedowych oraz sterowania maszyn i urzadzen,
atakze z techniki cyfrowej imikroprocesorowej,
systemow wbudowanych ze szczegdlnym
uwzglednieniem wiedzy o sygnatach, ich opisie,
przetwarzaniu i przesytaniu

P6S_WG;
P6S_WG(Inz.)

K_Wog

zagadnienia z algorytmiki, jezykdw programowania,
baz danych i inzynierii oprogramowania, a takze
z architektury komputerdw i systemow operacyjnych
w zakresie niezbednym do stosowania w systemach
mechatronicznych wraz z wybranymi zagadnieniami
zzakresu budowy oraz zarzadzania sieciami
komputerowymi

P65_WG;
P6S_WG(Inz.)

K_W1o

zagadnienia z zarzadzania, w tym zarzadzania jakoscia
i prowadzeniem dziatalnosci gospodarczej, ochrong
wiasnosci przemystowej i prawa autorskiego oraz
mozliwoscig  korzystania z zasobdw informac;ji
patentowe]

P6S_WK;
P6S_WK(Inz.)

K_Wi1

zagadnienia z zakresu ergonomii i bezpieczenstwa
pracy niezbedne do prawidtowego projektowania
procesow technologicznych

P6S_WK;
P6S_WK(Inz.)

K_W12

fundamentalne dylematy wspotczesnej cywilizacji
zwigzane ze stosowaniem systemow mechatronicznych

P6S_WK;

Umiejetnosci: absolwent potrafi

K_Uo1

pozyskiwac informacje z literatury, baz danych i innych
zrodet, integrowac uzyskane informacje, dokonywad
ich interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski oraz
formutowad i uzasadniac opinie

P6S_UW

K_Uo2

wykorzystywa¢ prawa fizyki w technice oraz

projektowaniu i eksploatacji maszyn

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_Uo3

stosowac rownania matematyczne do opisu zagadnien
mechanicznych i proceséw technologicznych

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)




K_Uo4

planowac¢ i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym
pomiary isymulacje komputerowe, interpretowac
uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski, wykorzysta¢ do
formutowania irozwigzywania zadan inzynierskich
i prostych problemoéw badawczych metody analityczne,
symulacyjne oraz eksperymentalne, atakze dokonac
krytycznej analizy sposobu funkcjonowania i ocenic
istniejace rozwigzania techniczne, w szczegolnosci
urzadzenia, obiekty, systemy i procesy

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_Uosg

podczas formutowania i rozwigzywania zadan
inzynierskich — integrowa¢ wiedze z zakresu
mechaniki, elektroniki, informatyki, automatyki
irobotyki oraz zastosowal podejscie systemowe,
uwzgledniajgce  takze  aspekty  pozatechniczne
odpowiednio dla wybranej sciezki ksztatcenia

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_Uob

dokonac identyfikacji i sformutowac specyfikacje zadan
inzynierskich, wtym zadan nietypowych, uwzgledniajac
ich aspekty pozatechniczne oraz oceni¢ przydatnosc
metod inarzedzi stuzacych do rozwigzania zadania
inzynierskiego, w tym dostrzec ograniczenia tych
metod i narzedzi oraz dokonac¢ wstepnej oceny
ekonomicznej proponowanego rozwigzania

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_Uo7z

— zgodnie z zadang specyfikacjg, uwzgledniajaca
aspekty pozatechniczne — zaprojektowad ztozone
urzadzenie, obiekt, system lub proces oraz zrealizowad
ten projekt — co najmniej w czesci — uzywajac
wiasciwych metod, technik inarzedzi oraz opracowac
i przedstawi¢  dokumentacje dotyczacg realizacji
zadania inzynierskiego

P65_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_Uo8

stosowac narzedzia komputerowe do wspomagania
projektowania,  wytwarzania, eksploatacji oraz
symulacji i wizualizacji procesow i obiektow

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_Uog

dobiera¢ materiaty konstrukcyjne oraz technologie
wytwarzania obiektow oraz dokonywac analizy ich
konstrukgcji pod wzgledem wytrzymatosci
z wykorzystaniem narzedzi komputerowych

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_U1o

projektowac ukfady sterowania maszyn i urzadzen oraz
symulowa¢ automatyzacje wybranego procesu
technologicznego

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_U11

analizowad sygnaty analogowe i cyfrowe za pomoca
sprzetu komputerowego i oprogramowania oraz
skonstruowad  iprzeprowadzi¢c  badanie  uktadu
elektronicznego

P6S_UW.
P6S_UW(Inz.)

K_U12

postuzy¢ sie  wiasciwie dobranymi  metodami
i urzadzeniami umozliwiajagcymi pomiar podstawowych
wielkosci technicznych, przedstawi¢ otrzymane wyniki
w formie liczbowej i graficznej oraz dokonac ich
interpretacji i wyciggnad¢ poprawne wnioski

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)




K_U13

zbudowac algorytm, zaprojektowac aplikacje webowg,
napisa¢ program i zaimplementowa¢ w systemie
mikroprocesorowym, a  takze  administrowad
i serwisowac sieci komputerowe w celu zapewnienia
ciggtosci transmis;ji

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_Ui4

rozwigzywac praktyczne zadania inzynierskie na
podstawie norm, standardéw oraz doswiadczen
zdobytych w s$rodowisku zajmujacym sie zawodowo
dziatalnoscig inzynierska

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_Uag

wykorzysta¢ doswiadczenie zdobyte w Srodowisku
zajmujacym sie zawodowo dziatalnoscia inzynierska do
utrzymania  urzadzen, obiektow i  systemdw
mechatronicznych

P6S_UW;
P6S_UW(Inz.)

K_U16

postugiwac sie jezykiem obcym na poziomie B2

P6S_UK

K_Uax7y

komunikowac sie ze specjalistami z roznych dziedzin
techniki oraz aktywnie uczestniczy¢ w debacie
wykorzystujac specjalistyczng terminologie
i przedstawiajac wtasne opinie i stanowiska

P6S_UK

K_Ua8

pracowac indywidualnie i w zespole — w tym oszacowacd
czas potrzebny na realizacje zleconego zadania oraz
opracowa¢ izrealizowa¢  harmonogram  prac
zapewniajacy dotrzymanie terminow

P6S_UO

K_Uag

zaplanowac proces wtasnego uczenia sie rozumiejac
potrzebe oraz mozliwosci ciggtego doksztatcania sie

P6S_UU

Kompetencje spoteczne: absolwent jest gotow do

K_Ko1

krytycznej oceny wiasnej wiedzy oraz wynikajacych
z niej aspektow i skutkow dziatalnosci inzyniera — np.
wptywu na srodowisko i zwigzanej z tym
odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje

P6S_KK

K_Ko2

korzystania z wiedzy wfasnej, a takze wynikajacej
zopinii bazujacych na wiedzy i doswiadczeniu
ekspertow w przypadkach trudnosci z samodzielnym
rozwigzaniem problemow inzynierskich

P6S_KK

K_Ko3

profesjonalnego zachowania, przestrzegania zasad
etyki itradycji zwigzanej z wykonywanym zawodem
oraz poszanowania réznorodnosci pogladow i kultur

P6S_KR

K_Kog

formutowania i przekazywania spoteczenstwu —
m.in. poprzez srodki masowego przekazu — informacji i
opinii dotyczacych osiggniec technicznych
zpodejmowaniem staran, aby przekaza¢ takie
informacje i opinie w sposob powszechnie zrozumiaty

P6S_KO

K_Kog

myslenia i dziatania w sposob przedsiebiorczy

P6S_KO




Zatqcznik nr 46.3. do Uchwaty nr 460/06/2019 Senatu UR

CHARAKTERYSTYKA | WARUNKI REALIZACJI PROGRAMU STUDIOW

Obowigzuje od roku akademickiego 2019/2020

Nazwa kierunku studiow

mechatronika

Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

praktyczny

1. | taczna liczba godzin zajed st. stacjonarne st. niestacjonarne
2295 +720 godz. 1341 + 720 godz.
praktyk praktyk

2. | Liczba punktéw ECTS dla poszczegolnych | inzynieria mechaniczna —124 ECTS

dyscyplin w ogdlnej liczbie punktéw ECTS | automatyka, elektronika i elektrotechnika —

wymaganych do ukonczenia studidw na | 67 ECTS

kierunku informatyka techniczna i telekomunikacja —
13 ECTS
inzynieria materiatowa — 6 ECTS

3. | £aczna liczba punktdw ECTS, jaka student musi | st. stacjonarne st. niestacjonarne

uzyska¢ w ramach zaje¢ prowadzonych

z bezposrednim udziatem nauczycieli

akademickich lub innych oséb prowadzacych 105 BCTS 63ECTS

zajecia

4. | Liczba punktow ECTS, jaka student musi | 5 ECTS

uzyska¢ w ramach zaje¢ z dziedziny nauk
humanistycznych lub nauk spotecznych, nie
mniejsza niz 5 pkt ECTS - w przypadku
kierunkéw studidw przyporzadkowanych do
dyscyplin w ramach dziedzin innych niz
odpowiednio nauki humanistyczne lub nauki
spoteczne

5. | Liczba punktow ECTS, jaka student musi | 89 ECTS

uzyskac w ramach zaje¢ do wyboru (nie mniej niz
30% ogdlnej liczby punktéw ECTS)

6. | Liczba godzin zajec¢ z wychowania fizycznego (w | 60 godzin

przypadku  studidw  pierwszego  stopnia
i jednolitych studiow magisterskich
prowadzonych w formie studiow stacjonarnych)

7. | £acznaliczba punktéw ECTS przypisana do zajec | 128 ECTS

ksztattujgcych  umiejetnosci  praktyczne -
dotyczy profilu praktycznego
8. | kaczna liczba punktéw ECTS przypisana do zajec | nie dotyczy

zwigzanych z  prowadzong dziatalnoscia
naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach do




ktorych  przyporzadkowany jest kierunek
studiow, uwzgledniajacych  przygotowanie
studentow do prowadzenia  dziatalnosci

naukowej lub udziat w tej dziatalnosci — dotyczy
profilu ogélnoakademickiego

Wymiar, zasady i formy odbywania praktyk
zawodowych oraz liczba punktow ECTS
przypisana do praktyk

Liczba godzin —720

Czas trwania — 6 miesiecy

Punkty ECTS - 30

Sposob realizacji oraz warunki przystgpienia
do realizacji praktyk — praktyki realizowane
sgnaV, VIiVIl semestrze studidw.

Miejsce i charakter  praktyk jest
uwarunkowany wybrang przez studenta
sciezka ksztatcenia.

10.

Opis sposobow weryfikacji i oceny efektow
uczenia sie osiggnietych przez studenta
w trakcie catego cyklu ksztatcenia

Dla wszystkich zatozonych w programie
studiow efektow uczenia sie zostaty
dobrane adekwatne i  odpowiednio
zréznicowane metody ich weryfikacji.
Uszczegotowienia dotyczace sposobow
weryfikacji efektow uczenia sie zostaty
przedstawione w sylabusach przedmiotéw.
Do najczesciej stosowanych metod naleza:
egzaminy pisemne, prezentacje, kolokwia,
raporty z prac laboratoryjnych, dzienniczki
praktyk , ocena z aktywnosci na zajeciach,
itp.  Zaliczenie danego  przedmiotu
potwierdza stopie osiggniecia przez
studenta zakfadanych efektow uczenia sie.
Weryfikacja efektow prowadzona jest na
biezagco w trakcie zajec (testy, kolokwia,
odpowiedzi ustne) oraz w trakcie
korncowego zaliczenia przedmiotu.
Kluczowe dla programu efekty uczenia sie
s3 rowniez obowigzkowo sprawdzane
wramach pracy inzynierskiej oraz na
egzaminie inzynierskim.

11.

Warunki ukonczenia studiow

Warunkiem  ukoniczenia studidw jest
uzyskanie okreslonych w programie studiow
efektdw uczenia sie i wymaganej liczby 210
punktow ECTS, odbycie przewidzianych w
programie  praktyk, ztozenie  pracy
inzynierskiej oraz  zdanie egzaminu
inzynierskiego.




Warunki realizacji programu studiow

Kierunkowe efekty Liczba godzin
Przedmioty lub grupy vczenia sig Forma Liczba pkt
Lp. .y przypisane do . .
przedmiotow o zaliczenia ECTS
przedmiotéw/grup . . .
- st. stacj. st niestacj.
przedmiotow
Przedmioty ogdlne
1. Jezyk obcy K_U16, K_U18, 120 72 E 8
K_U1g,
2 Przedmiot ogdlnouczelniany 30 18 z 2
3. Wychowanie fizyczne K_U18, K_Ua1g 60 - Z0 -
4. Przedmiot z obszaru nauk K_W1o, K_Uo6, 30 18 Z0 2
spotecznych K_U18, K_Kos
5. Ochrona wiasnosci K_W1o, K_Uoz, 15 9 z 1
intelektualnej K_U16, K_Koz,
i przemystowe; K_Kog4
6. Ergonomia i bezpieczenstwo | K_Wai1, K_Uoz, 15 9 Z 1
pracy K_Koza, K_Kog4
7. Podstawy informatyki K_Wog, K_Uo6, 30 18 Z0 3
K_U13, K_Uags,
K_Kog4
Razem 300 144 17
Grupa przedmiotow podstawowych
8. | Algebra liniowa z geometriag | K_Woz1, K_Uo3, 60 36 E 5
K_Kog4
9. Analiza matematyczna K_Woz, K_Uo3, 120 72 E 10
K_Kog4
10. | Statystykairachunek K_Wo1, K_Uog3, 30 18 Z0 2
prawdopodobienstwa K_Ko3
11. | Fizyka K_Wo2, K_Uo2, 90 54 E 7
K_Uog, K_U18,
K_Kog4
12. | Podstawy nauki K_Wog, K_Wos, 60 36 Z0 4
o materiatach K_Wo7, K_Uo1,
K_Uo6, K_Uog,
K_U12, K_U1g,
K_Kog
13. | Podstawy teorii sterowania K_Wo1, K_Wo2, 75 45 E 5
K_Wog, K_Uoz,
K_Uog4, K_U1o,
K_Ko1
14. | Podstawy robotyki K_Wos, K_Uo1, 75 45 E 5
K_Uo3, K_Ua1g,
K_U1g, K_Ko1
15. | Podstawy programowania K_Wog, K_Uoz, 75 45 Z0 4
K_Uog4, K_Uoy,
K_U16, K_U1g,
K_Ko1
Razem 585 351 42
Grupa przedmiotow kierunkowych
16. | Materiatoznawstwo K_Wo2, K_Wog, 30 18 Z0 2

K_Uoo2, K_Uog,
K_U18, K_Kog




17. | Podstawy programowania K_Wos, K_Woo, 45 27 E
robotow K_Uo1, K_U1o,
K_U18, K_Ko2
18. | Podstawy projektowania K_Wo3, K_Wos, 45 27 Z0
systemow K_W12, K_Uo6,
mechatronicznych K_Uoy, K_Kog
19. | Sensory i aktuatory K_Wo2, K_W12, 30 18 E
K_Uz12, K_U16,
K_U18, K_Ko8
20. | Mechanika techniczna K_Wo2, K_Wo6, 90 54 E
K_Uo3, K_Uog,
K_Ko1
21. | Podstawy akustyki K_Wo6, K_Uo3, 30 18 Z0
K_Uog, K_Ko1
22. | Wytrzymatos¢ materiatow K_Wo6, K_Uoz, 45 27 Z0
K_Uog, K_Kog,
K_Kog
23. | Grafika inzynierska K_Wo3, K_Uoy, 45 27 Z0
K_Kosg
24. | Komputerowe K_Wo3, K_Uoy, 30 18 E
wspomaganie K_Kos
projektowania CAD
25. | Podstawy konstrukg;ji K_Wo7, K_Uoz, 60 36 E
i eksploatacji maszyn K_Uo3z, K_U18,
K_Kog
26. | Inzynieria wytwarzania K_Wog, K_Woy, 45 27 E
K_Uoy, K_Uog,
K_U18, K_Kog
27. | Elektrotechnika K_Wo3, K_Wo8, 45 27 E
K_U12, K_Ko1
28. | Elektronika K_Wo8, K_Uog, 90 54 E
K_Uz1, K_U16,
K_U18, K_Uag,
K_Koz2
29. | Uktady mikroprocesorowe K_Wo8, K_Wog, 60 36 E
K_U1a, K_Koa
30. | Systemy operacyjnei K_Wo08, K_Wog, 45 27 Z0
architektura komputerow K_Uo1, K_Uo8,
K_U16, K_U1g,
K_Ko1
31. | Bazy danych K_Wog, K_Uoy, 30 18 Z0
K_U13, K_Ko1
32. | Programowanie obiektowe K_Wog, K_Uoz, 60 36 E
K_Uo7, K_U13,
K_U16, K_U18,
K_Koz2
33. | Metrologia techniczna K_Woz1, K_Wo3, 60 36 E
K_Uo1z, K_Uog,
K_U1g4, K_U18,
K_Ko1
34. | Komputerowe systemy K_Wo3, K_Wo8, 45 27 Z0
pomiarowe K_Uo1, K_Uog,
K_U11, K_U12,
K_Uig, K_Ko1
35. | Uktady sterowania K_Wos, K_U1o, 60 36 E

K_U16, K_Kog4




36. | Seminarium dyplomowe - K_W1o0, K_W12, 60 36 z 14
inzynierskie K_Uo1, K_Uog,
K_Ua7z, K_Uag,
K_Kog4
Razem 1050 630 88
Sciezka ksztatcenia w zakresie Projektowanie systeméw mechatronicznych
37. | Napedy i sterowanie K_Wos, K_Uog, 45 27 E 4
K_U12, K_Ko3
38. | Komputerowe K_Wo3, K_Wa12, 45 27 Z0 5
wspomaganie w K_Uos, K_U18,
mechatronice K_Ko1
39. | Projektowanie maszyn K_Wo7, K_Uoy, 45 27 E 5
i mechanizmow K_U18, K_Kosg
40. | Projektowanie i symulacja K_Wo8, K_Uog, 45 27 Z0 5
uktadow elektronicznych K_Uo6, K_Uo7,
K_Uz11, K_Koz,
K_Ko2
41. | Modelowanieianaliza MES | K_Woz1, K_Wo2, 45 27 E 5
K_Wo6, K_Wo8,
K_Uog4, K_Uo7,
K_U1g, K_Kog
42. | Automatyzacja procesow K_Wos, K_Uo8§, 45 27 Z0 3
technologicznych K_U1o, K_Ko1
43. | Uktady fotoniczne K_Wo2, K_Uoz, 45 27 Z0 3
i optoelektroniczne K_U1g, K_Kog4
44. | Programowanie K_Wos, K_Wog, 45 27 Z0 3
sterownikow K_U1o, K_Ua13,
przemystowych K_U18, K_Kog
Razem 360 216 33
Sciezka ksztatcenia w zakresie Systemy wbudowane
37. | Sztuczna inteligencja K_Wog, K_Uog, 30 18 E 4
K_U13, K_Kog4
38. | Modelowanieianaliza MES | K_Wo1, K_Wo2, 45 27 E 5
K_Wo6, K_Wo8,
K_Uog4, K_Uoy,
K_Uig, K_Kog
39. | Jezyki programowania K_Wog, K_Uo1, 45 27 E 5
i technologie internetowe K_Uoy, K_Ua3,
K_U1g, K_Ko1
40. | Uktady fotoniczne i K_Wo2, K_Uoz, 45 27 Z0 3
optoelektroniczne K_U1g, K_Kog
41. | Uktady mikroprocesorowe K_Wo8, K_Wog, 60 36 Z0 4
i FPGA K_W12, K_U11,
K_U13, K_U16,
K_U18, K_U1g,
K_Koa1
42. | Projektowanie i symulacja K_Wo8, K_Uog, 45 27 Z0 4
uktadow elektronicznych K_Uo6, K_Uo7,
K_Uz1, K_Koz,
K_Ko2
43. | Programowanie obrabiarek | K_Wo3, K_Uog, 45 27 Z0 5
CNC K_U1s, K_Uag,
K_Kosg
44. | Sterowniki PLC K_Wos, K_Wog, 45 27 Z0 3
K_U1o, K_U13,
K_U18, K_Kosg
Razem 360 216 33




Razem (suma uwzglednia przedmioty dla jednej sciezki 2295 1341 180
ksztatcenia)

Praktyka zawodowa 720 720 Z0 30
Ogotem: 3015 2061 210

Opis przebiegu studiow z uwzglednieniem kolejnosci przedmiotdw, zasad wyboru przedmiotow

obieralnych oraz zasad realizacji $ciezek ksztatcenia:

W trakcie pierwszego roku studiow student zobowigzany jest do odbycia kursu BHP w wymiarze

minimum 4 godzin oraz szkolenia bibliotecznego.

Przedmioty ogdlne oraz podstawowe student realizuje w trakcie czterech pierwszych semestréw
studiow. Wybor specjalnosci/ sciezki ksztatcenia mozliwy jest od 5 semestru studidw.




