Zatgcznik nr 1.5 do Zarzqdzenia Rektora UR nr7/2023

SYLABUS

DOTYCZY CYKLU KSZTALCENIA 2024/2025—2027/2028

1. PODSTAWOWE INFORMACJE O PRZEDMIOCIE

(skrajne daty)

Rok akademicki 2026/2027 oraz 2027/2028

Nazwa przedmiotu

Mechatronika samochodowa

Kod przedmiotu*

B?g\\/,v\/:éigggjsltli:runek Wydziat Nauk Scistych i Technicznych
Nazwa jednostki Wydziat Nauk Scistych i Technicznych

realizujgcej przedmiot

Instytut Informatyki

Kierunek studiow

Mechatronika

Poziom studiow

studia I-go stopnia

Profil

praktyczny

Forma studiow

studia stacjonarne

Rok i semestr/y studiow

[l rok, 6 semestr
IV rok, 7 semestr

Rodzaj przedmiotu

przedmiot kierunkowy

Jezyk wyktadowy

polski

Koordynator

drinz. Wojciech Zytka

Imie i nazwisko osoby
prowadzacej [ osob
prowadzacych

drinz. Wojciech Zytka

* -opcjonalnie, zgodnie z ustaleniami w Jednostce

1.1. Formy zajec¢ dydaktycznych, wymiar godzin i punktow ECTS

Semestr Inne e
Wykt. | Cw. | Konw. | Lab. | Sem. | ZP | Prakt. (zajecia Iczba pkt.
() . ECTS
projektowe)
6 15 15 ,
7 15 1
tacznie 15 15 1c 3

1.2. Sposdb realizacji zajec
zajecia w formie tradycyjne;
[ zajecia realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢

1.3 Forma zaliczenia przedmiotu (z toku) (egzamin, zaliczenie z oceng, zaliczenie bez oceny)
Semestr6:  Wyktad — zaliczenie bez oceny.
Laboratoria —zaliczenie z ocena.

Semestr7:  Zajecia projektowe —zaliczenie z ocena.




2. WYMAGANIA WSTEPNE

Wiedza za zakresu: Podstaw konstrukcji i eksploatacji maszyn. Wiedza z zakresu elementow i
uktadow elektronicznych analogowych i cyfrowych. Wiedza z zakresu: Sensordw i aktuatordw.

3. CELE, EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE | STOSOWANE METODY DYDAKTYCZNE

3.1 Cele przedmiotu

Wyposazenie studenta w wiedze z zakresu budowy, zasad dziatania, funkg;ji

- i parametrow podstawowych uktadéw mechatronicznych stosowanych w pojazdach.

Ksztattowanie umiejetnosci diagnostyki sensorow i aktuatorow stosowanych

w mechatronice samochodowej bazujac na wiedzy z zakresu elementow, uktadow

C2 i urzadzen elektronicznych, hydraulicznych i pneumatycznych i dbajac

o powierzone mienie, w poczuciu odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo swoje i innych
uzytkownikéw pojazdéw samochodowych.

Ksztattowanie umiejetnosci projektowania uktaddw stosowanych w mechatronice
3 samochodowej bazujac na wiedzy z zakresu elementow, uktadow i urzadzen
elektronicznych, hydraulicznych i pneumatycznych.

3.2 Efekty uczenia sie dla przedmiotu

Odniesienie do
Tresc efektu uczenia sie zdefiniowanego dla przedmiotu efektow
kierunkowych *

EK (efekt
uczenia sie)

Student ma wiedze z zakresu elementow, uktadow

i urzadzen elektronicznych, hydraulicznych,
pneumatycznych i innych struktur mechatronicznych
stosowanych w pojazdach

EK o1 K_Wo6

Student potrafi zaprojektowac, zbudowac oraz uruchomic
prosty uktad elektryczny, elektroniczny oraz
mechatroniczny integrujgc rézne systemy konstrukcyjne:
mechanizmy, obwody elektryczne, oprogramowania.
Projektujac uktady potrafi zespotowo patrzyc¢ na catos¢,
poprzez role i funkcje czesci w catosci, z uwzglednieniem
powigzania przyczynowo skutkowego oraz konsekwencji
podjetych decyzji

EK_o2 K_Uosg

Student krytycznie ocenia wtasng wiedze oraz wynikajace
z niej aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera. Jest
odpowiedzialny za podejmowane decyzje oraz sSwiadomy
EK_o3 etycznych i moralnych aspektow swojej pracy. Jest w stanie K_Ko1
oceni¢, jakie s potencjalne konsekwencje ekologiczne jego
dziatan i dazy¢ do minimalizacji negatywnego wptywu na
srodowisko naturalne

Student dba o powierzone mienie, jest odpowiedzialny za
EK_o4 dziatania swoje i innych w srodowisku, w tym w pracowni K_Kos
mechatroniki samochodowej

'w przypadku sciezki ksztatcenia prowadzacej do uzyskania kwalifikacji nauczycielskich uwzgledni¢ réwniez efekty
uczenia sie ze standardéw ksztatcenia przygotowujgcego do wykonywania zawodu nauczyciela.



3.3 Tresci programowe

A. Problematyka wyktadu —semestr 6

Tresci merytoryczne

Mechatroniczne systemy bezpieczenstwa w pojazdach samochodowych.

Teleinformatyka, telemetria, a monitorowanie kierowcy.

Przetwarzanie danych w pojezdzie samochodowym. Magistrala CAN, LIN, MOST,
Bluetooth.

Gniazdo EOBD. Testery diagnostyczne. Wykrywanie usterek, usterki sporadyczne i statyczne.
Rejestracja usterek w pamieci sterownika. Zapisy usterek.

Czujniki w pojazdach samochodowych, m.in. MEMS, Lidar, czujniki laserowe.

Sterowniki automatycznej skrzyni biegow.

Alternatywne paliwa i uktady napedowe pojazdow: elektryczne, hybrydowe, wodorowe,
Turbinowe.

B. Problematyka laboratoriéw — semestr 6

Tresci merytoryczne

BHP w Pracowni Mechatroniki Samochodowej, warunki zaliczenia.

Uktady rozruchowe pojazdéw mechanicznych.

Uktaddw tadowania akumulatora.

Uktadu zaptonowy silnika z zaptonem iskrowym i uktadu swiec zarowych silnika
wysokopreznego.

Uktady redukujace emisje szkodliwych substancji.

Uktady klimatyzacji samochodowe;.

Mechatroniczne wyposazenia dodatkowe pojazddw.

Uktady wspomagajace kierowanie pojazdem.

C. Problematyka zajec projektowych —semestr 7

Tresci merytoryczne

Omowienie tresci projektowych, podziat zadan projektowych, warunki zaliczenia.

Projekt i realizacja wybranych uktadéw mechatronicznych pojazdéw samochodowych.

Prezentacja, demonstracja dziatania wykonanych uktaddw.

3.4 Metody dydaktyczne

Semestr6:  Wyktad —wyktad z prezentacjg multimedialna.
Laboratoria — projektowanie doswiadczen.
Semestr7:  Zajecia projektowe — projekt praktyczny



4. METODY | KRYTERIA OCENY

4.1 Sposoby weryfikacji efektow uczenia si¢

Metody oceny efektdw uczenia sie Forma zajec
Symbol . . o :
(np.: kolokwium, egzamin ustny, egzamin pisemny, projekt, dydaktycznych
efektu . . S .
sprawozdanie, obserwacja w trakcie zajec) (w, ¢w, zp)
sprawozdania, odpytanie ustne lub kolokwium sprawdzajace, wyktad, lab.,
Ek o1 ) ’ o . o )
obserwacja w trakcie zajec, projekt zajecia projektowe
sprawozdania, odpytanie ustne lub kolokwium sprawdzajace, wyktad, lab.,
Ek_o2 ) ! . . o .
obserwacja w trakcie zajec, projekt zajecia projektowe
EK o sprawozdania, odpytanie ustne lub kolokwium sprawdzajace, wyktad, lab.,
-9 obserwacja w trakcie zajec zajecia projektowe
EK_o4 obserwacja w trakcie zaje¢, sprawozdania _wyk’rad,_lab.,
zajecia projektowe

4.2 Warunki zaliczenia przedmiotu (kryteria oceniania)

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiggniecie wszystkich zatozonych efektdw uczenia sie.
semestr 6:

Wyktad

Warunkiem zaliczenia wykfadu jest obecnos¢ na zajeciach (w oparciu o regulamin studiéw na
UR), aktywny udziat w zajeciach wyktadowych oraz uzyskanie oceny pozytywnej z zaliczenia
w formie pisemne;.

Laboratoria:

Warunkiem zaliczenia ¢wiczen laboratoryjnych jest uzyskanie ocen pozytywnych z opanowania
wiedzy z poszczegolnych zagadnien tematycznych (w formie ustnej lub kolokwium
sprawdzajacego), wykonanie doswiadczen, opracowanie sprawozdan, uzyskanie ocen
pozytywnych ze sprawozdan.

Ocena koricowa z ¢wiczen laboratoryjnych stanowi $rednig ocen czastkowych z opanowania
wiedzy z poszczegdlnych zagadnien tematycznych, ze sprawozdan oraz aktywnosci na
zajeciach.

Tab.1. Punktacja przyjeta podczas zajec:

Ocena z przedmiotu
Przedziat | 0%-50% 51%-60% | 61%-70% | 71%-80% | 81%-90% | 91%-100%
punktacji
Ocena | 2,0 3,0 3,5 4,0 ly5 5,0
semestr 7:

Zajecia projektowe:
Warunkiem zaliczenia zajec projektowych jest uzyskanie pozytywnej oceny z projektu, realizacji
i prezentacji uktadu mechatronicznego pojazdu samochodowego.

5. CALKOWITY NAKEAD PRACY STUDENTA POTRZEBNY DO OSIAGNIECIA ZALOZONYCH
EFEKTOW W GODZINACH ORAZ PUNKTACH ECTS



Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin na zrealizowanie

aktywnosci
Godziny kontaktowe wynikajace
z harmonogramu studiow 45
Inne z udziatem nauczyciela akademickiego 8
(udziatw konsultacjach, egzaminie)
Godziny niekontaktowe — praca wtasna 22
studenta
(przygotowanie do zajec¢, egzaminu, napisanie
referatu itp.)
SUMA GODZIN 75
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS 3

* Nalezy uwzglednic, ze 1 pkt ECTS odpowiada 25-30 godzin catkowitego naktadu pracy studenta.

6. PRAKTYKI ZAWODOWE W RAMACH PRZEDMIOTU

wymiar godzinowy Nie dotyczy
zasady i formy odbywania .
oraktyk Nie dotyczy
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Akceptacja Kierownika Jednostki lub osoby upowaznionej




