Harmonogram studiow
Kierunek: Mechatronika Poziom studiéw: | stopnia
Realizacja od roku akademickiego 2025/2026

Profil: praktyczny

Forma studiow: niestacjonarne
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Przedmioty ogdlne
1 Jezyk obcy 72 0| O 0|]0]0][|72 18| 2 | zOo 18| 2 | zo 18| 2| zO 18( 2| E 8
2 Przedmiot ogdlnouczelniany* 18 | 18| O ofojJo]oO 18 2| Z 2
3 Przedmiot z dziedziny nauk spotecznych 18 9 9 ofojJo]oO 919 2| 20 2
4 Ochrona wtasnosci intelektualnej i przemystowe;j 9 0 ofojJo]oO 1
5 Ergonomia i bezpieczenstwo pracy 9 0 ofojJo]oO z 1
6 Podstawy informatyki 27 9 0)]18]0]0]O 18 E 4 3
Przedmioty podstawowe
7 Algebra liniowa z geometrig 36 J18| 18| 0 | O O] O] 18 |18 5
Analiza matematyczna | 36 J18| 18 0 | O O] O] 18 |18 E 5
Analiza matematyczna ll 36 J]18|18f 0 | O0O]JO]O 18 | 18 5 E 5
10 Podstawy analizy danych i statystyki 18 9 9 ofojo]o 9 |9 3| E 3
11 Fizyka 54 11818 18| 0| O | O] 18 |18 18| 6| E 6
12 Podstawy nauki o materiatach 36 J]18| 0O |18l 0O O] O] 18 18 Z0 4
13 Podstawy automatyki 45 |1 18| 9 |18 0] 0| O 18 18 5 5
14 Podstawy robotyki 27 9 9 o|J0]O 9 9 E 4
15 Podstawy programowania 36 9118|0010 99118 4| 20 4
Przedmioty kierunkowe
16 Materiatoznawstwo 18 0 ojJ]ofoO 9 9 2| Z20 2 1
17 Podstawy programowania robotéw 27 9 o|J0]O 91919 4 | E 4 3
18 Podstawy projektowania systeméw mechatronicznych 27 9 0)]18]J]0]01]O 9 18 4| E 4 3
19 Sensory i aktuatory 27 o180 |0]O 18 4 E 4 2
20 Mechanika techniczna | 18 9 9 ojJ]ofoO 9 2| Z20 2 1
21 Mechanika techniczna Il 36 | 18 | 18 ojJ]ofoO 18| 18 5 E 5
22 Podstawy akustyki 27 9 9 o|J0]O 91 9 20 3
23 Wytrzymatos¢ materiatow 27 9 0)]18]J]0]01]O 18 20 3 2
24 Grafika inzynierska 27 9 0)]18]J]0]01]O 9 18| 3| z0 3 2
25 Komputerowe wspomaganie projektowania CAD 18 9 0 o|0]O 9 9 3 E 3 2
26 Sterowniki PLC 18 9 0 ojJ]ofoO 9 9 3| E 3 2
27 Podstawy konstrukcji i eksploatacji maszyn 27 9 |12 o|J0]O 9112] 6 3|z0 3 2
28 Inzynieria wytwarzania 27 9 oO|l18]]0|0] O 9 18 4 E 4 3
29 Elektrotechnika 45 | 18 | 18 ojJ]ofoO 18118 | 9 5| E 5
30 Elektronika | 18 9 0 ojJ]ofoO 9 9 2| 20 2
31 Elektronika Il 36 |18 0 |18 0] O | O 18 18 5
32 Uktady mikroprocesorowe 36 9118|001 O 919118 E 5 3
33 Systemy operacyjne i architektura komputeréw 27 0)]18]J]0]01]O 9 18 3| z0 3 2
34 Bazy danych 18 0 9 o|J0]O 9 9 2|20 2 1
35 Programowanie obiektowe 36 18| 0 (18| 0] O] O 18 18 5 3
36 Metrologia 27 0O[18]J]0f|0]O 9 18 E 5 3
37 Komputerowe systemy pomiarowe 27 0 91010 919 20| 3 2
38 Mechatronika samochodowa 27 0 9]1]0(|O0 9 2|20 20| 3 2
39 Programowanie obrabiarek CNC 27 0 18l 0| O 18 3|20 3 2
40 Uktady sterowania 36 J18| 0 (18| 0| O] O 18 18 5 5 3
41 Seminarium dyplomowe - inzynierskie | 18 0 0 0 18| 0 18|14 | 2 4 4
42 Seminarium dyplomowe - inzynierskie Il 18 0 0 0 18| 0 18 2] 4 4
Razem przedmioty: 1197 |459(201|393( 36 | 36| 72 | 108 | 54| 72 | 29 90 | 63 | 63 | 18|29 81|18 |99 |18]|30 72 (36| 90 |18 | 27 27121241811 72 1 9 |136(18( 18|22 9 (91818 156 64

Dziekan Wydziatu

Ustalono na posiedzeniu Rady Wydziatu Nauk Scistych i Technicznych Uchwata nr 17/09/2025 w dniu 22.09.2025r.

*Zajecia prowadzone z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢ w wymiarze 18 godz. i punktéw ECTS 2
Student zobowigzany jest do odbycia szkolenia BPH w wymiarze 4 godzin oraz szkolenia bibliotecznego

Stwierdza sie zgodnosc z programem studiow

podpis pracownika dziekantu




Harmonogram studiéow

Kierunek: Mechatronika

Poziom studiow: | stopnia

Realizacja od roku akademickiego 2025/2026
specjalnos$é: Systemy wbudowane

Profil: praktyczny

Forma studidw: niestacjonarne
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Przedmioty specjalnosciowe
1 Sztuczna inteligencja 27 9 0 |18] O 0)J]0]0 9 |18 4 E 4 3
2 Programowanie urzgdzen mechatronicznych 36 9 0 |18 9 ojo0f|oO 9 |18 | 9 5] E 5 3
3 Jezyki programowania i technologie internetowe 27 9 0 9 9 o|fo0f|oO 9 919 4 | E 4 3
4 Uktady fotoniczne i optoelektroniczne 27 9 0|18 0 (0ofOf|oO 9 18 3 |z0 3 2
5 Uktady mikroprocesorowe i FPGA 36 9 0 |18 | 9 ofo0f|oO 9 18 | 9 5| E 5 3
6 Projektowanie i symulacja uktadéw elektronicznych 27 9 0 9 9 ofo0f|oO 9 9 (9 3 |z0 3 2
Razem przedmioty specjalnosciowe: 180 (54| 0 (90|36 | 0| O0|O0]JO0O|O0O]|]O]O o|o|o0o|O0foO o(ofofo0o]o0O ojojo|oO0]O 18| 0 (279 |0 6 18( 0 |27 |18 0 | 9 18136 9 | O 9 24 16
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7 Praktyka zawodowa 720 720 360| 15 (zO 3601 15| z0 | 30 30
Ogétem*: 2097 |513|201|483| 72 |36 (72 |720]108 ( 54 | 72 | 29 90 | 63 |63 |18 |29 81|18 (99| 18 | 30 72 13690 | 18 | 27 45|21 |51 9 (18 (360( 32 90| 9 |63 (36] 18 |31 27 |45 (27 | 18 (360| 32 210 110

Praktyka zawodowa - tacznie 720 h, czas trwania minimum 6 miesiecy
- realizacja: po zakonczeniu zaje¢ dydaktycznych w semestrze 4, w trakcie semestru 5 (praktyki rozliczane w semestrze 5) oraz w trakcie semestru 6 i 7 (praktyki rozliczane w semestrze 7)

*Zajecia prowadzone z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢ w wymiarze 18 godz. i punktéw ECTS 2

- mozliwos¢ rozpoczecia praktyki zawodowej wczesniej (w trakcie trwania semestru 4) po uprzednim uzyskaniu zgody Dziekana WNSIT

Dziekan Wydziatu

Ustalono na posiedzeniu Rady Wydziatu Nauk Scistych i Technicznych Uchwata nr 17/09/2025 w dniu 22.09.2025r.

Stwierdza sie zgodnosc z programem studiow
podpis pracownika dziekantu




Harmonogram studiow
Kierunek: Mechatronika Poziom studiow: | stopnia Profil: praktyczny Forma studiéow: niestacjonarne
Realizacja od roku akademickiego 2025/2026

specjalnosc¢: Projektowanie systemow mechatronicznych
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Przedmioty specjalnosciowe
1 Napedy i sterowanie 27 9 0 |18] O 0|0 0 9 18 4 | E 4 3
2 Komputerowe wspomaganie w mechatronice 27 9 0 9 9 0| O 0 9 919 3 |z0 3 3
3 Projektowanie maszyn i mechanizmoéw 27 9 0 9 9 0f|oO0 0 9 9|9 4 | E 4 3
4 Integracja systemow 36 9 0 18 9 0| O 0 9 181 9 5| E 5 2
5 Modelowanie i analiza MES 36 9 0 |18] 9 oo 0 9118 9 5 E 5 3
6 Automatyzacja proceséw technologicznych 27 9 0 |18] 0 0O 0 9 ]18 31z0| 3 2
Razem przedmioty specjalnosciowe: 180 54 | 0 (90|36 | 0 (O 0 0 oj|0]0 0 0o|o0joO0]|0O o|0]|O 0 0 o|jojojo]|o 18| 0 (279 (0] 0| 7 18| 0 |27 |18| 0 | 9 18136 9| O 0 8 24 16
Razem przedmioty: 1377 | 513|201 (483| 72 (36|72 O |108| 54 |72 |29 90 | 63 | 63 | 18 |29 8111899 | 18 | 30 72 136( 90 | 18 | 27 45121519 |18| 0 | 18 90| 9 | 63 |36 18 |31 27 (45|27 |18 0 | 16 180 80
7 Praktyka zawodowa 720 720 360( 15 | 2O 3601 15|20] 30 30
Ogotem*: 2097 | 513201483 72 | 36| 72|720]108| 54 | 72 |29 90 | 63 | 63 | 18 |29 8111899 | 18 | 30 72 136( 90 | 18 | 27 45121 | 51| 9 |18|360( 33 90| 9 | 63 |36 18 |31 27 (45|27 |18 |360| 31 210 ] 110

*Zajecia prowadzone z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢ w wymiarze 18 godz. i punktéw ECTS 2

Praktyka zawodowa - tgcznie 720 h, czas trwania minimum 6 miesiecy
- realizacja: po zakonczeniu zaje¢ dydaktycznych w semestrze 4, w trakcie semestru 5 (praktyki rozliczane w semestrze 5) oraz w trakcie semestru 6 i 7 (praktyki rozliczane w semestrze 7)

- mozliwos¢ rozpoczecia praktyki zawodowej wczesniej (w trakcie trwania semestru 4) po uprzednim uzyskaniu zgody Dziekana WNSIT

Ustalono na posiedzeniu Rady Wydziatu Nauk Scistych i Technicznych Uchwata nr 17/09/2025 w dniu 22.09.2025r.

Stwierdza sie zgodnosc z programem studidow
podpis pracownika dziekantu

Dziekan Wydziatu



