Harmonogram studiéw

Kierunek: Mechatronika Poziom studiéw: | stopnia Profil: p y Forma ne
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Przedmioty ogélne
1 Jezyk obcy 120 ) o o) ofof10]/0]f0 30| 2| 70 30| 2| 70 30 2| z0 30 2 |EGZ 8
2 Przedmiot ogdlnouczelniany 30 [30]o0ofo0o]ofojo]oO 30 2|z 2
3 Wychowanie fizyczne 60 f[o|Jof[o]|ofo]|60]|O 30 20 30 20 0
4 Przedmiot z dziedziny nauk spotecznych 30 [15|15{0]|ofojo]oO 15| 15 2| 20 2
5 Ochrona wlasnosci intelektualnej i przemystowej 15 JisfoJofojo|ofo]fis 1|z 1
6 Ergonomia i bezpieczeristwo pracy 15 JisfoJofojo|ofo]f1s 1|z 1
7 Podstawy informatyki 45 15| 0o [30]ofofo]o0]15 30 4 |EGZ 4 3
Przedmioty podstawowe
8 Algebra liniowa z geometrig 60 |30]|30f[0]o|ofo]o]30]|30 5 | EGZ 5
9 Analiza matematyczna | 60 [30]|30[o0]o|ofo]o0]30]|30 5 | EGZ 5
10 Analiza matematyczna Il 60 [30|30[o0]ofojo]o 30 | 30 5 | EGZ 5
11 Podstawy analizy danych i statystyki 30 [1s|1s5{o0]|ofojo]oO 15 |15 3 |EGZ 3
12 Fizyka 90 [30]30[30]|0|0of0]o0]30[30]30 6 | EGZ 6
13 Podstawy nauki o materiatach 60 [30] 0 [30]|ofofo0]o0]30 30 4|z0 4
14 Podstawy automatyki 75 |30]|15({30]|ofojo]o0 30 [15( 30 5 | EGZ 5 3
15 Podstawy robotyki 45 |1s|15{15|ofojo o0 15 15| 15 4 | EGZ 4 3
16 Podstawy programowania 60 |15|15({30]ofojo]o0 15 | 15 | 30 4| 70 4 3
Przedmioty kierunkowe
17 Mater 30 [1s|of1s|ofojo]o0 15 15 2| 720 2 1
18 Podstawy programowania robotéw 45 |1s|15{15|ofojo o0 15]15|15 4 |EGZ 4 3
19 Podstawy pi i 6w mechatr 45 15| 0o f30|ofofofoO 15 30 4 | EGZ 4 3
20 Sensory i aktuatory 45 |1s| o0 f30]|ofojo]o 15 30 4| EGZ 4 2
21 Mechanika techniczna | 30 [1s|1s5{o0]|ofojo]oO 15| 15 2| 720 2 1
22 Mechanika techniczna Il 60 |30|30) 0 ofojJo]oO 30 | 30 5 | EGZ 5
23 Podstawy akustyki 45 |1s|15{1s5|ofofo o0 15 15| 15 3| z0 3
24 Wytrzymatos¢ materiatéw 45 |1s| o f30]|ofojo]o 15 30 3|70 3 2
25 Grafika inzynierska 45 15| o [30]|ofofo]o0]15 30 3|20 3 2
26 Komputerowe wspomaganie projektowania CAD 30 [1s|of1s|ofojo]oO 15 15 3 | EGZ 3 2
27 Sterowniki PLC 30 [1s|of1s|ofojo]oO 15 15 3 |EGZ 3 2
28 Podstawy konstrukcji i eksploatacji maszyn 45 15| 20[ 0 |10[0]O0]O 15[ 20 10 3|20 3 2
29 Inzynieria wytwarzania 45 |1s| o0 f30]|ofojo]o 15 30 4| EGZ 4 3
30 Elektrotechnika 75 |30|30)15|J]0f0fO0]O 30|30 15 5 | EGZ 5
31 Elektronika | 30 |15 1s|ofojojo 15 15 2| 20 2
32 Elektronika Il 60 30| 0 f30]|ofofo]o 30 30 5 | EGZ 5
33 Uktady mikroprocesorowe 60 |15[15(30[0fofo]o0 15 [15] 30 5 | EGZ 5 3
34 Systemy operacyjne i architektura komputeréw 45 |1s| o0 f30]|ofojo]o 15 30 3|70 3 2
35 Bazy danych 30 [1s|of1s|ofojo]oO 15 15 2|20 2 1
36 Programowanie obiektowe 60 30| 0 f30]|ofofo]o 30 30 5 | EGZ 5 3
37 Metrologia 45 |1s|of30fjofofofoO 15 30 5 | EGZ 5 3
38 Komputerowe systemy pomiarowe 45 15| 0o [1s|15( 0] 0|0 15 15 15 3 {z0] 3 2
39 Mechatronika samochodowa 45 15| o f1sji1s{ofo0foO 15 15 2|20 15 1[zo] 3 2
40 Programowanie obrabiarek CNC 45 |15) 0 0 (30|j0]j0]oO 15 30 3|20 3 2
41 Ukfady sterowania 60 |30)0f3fjofofofoO 30 30 5 | EGZ 5 3
42 Seminarium dyplomowe - inzynierskie | 30 0 0 0 0] 0] 0]30 30[4| 2z 4 4
43 Seminarium dyplomowe - inzynierskie Il 30 0 0 0 0] 0] 0|30 30(4 ]2 4 4
Razem przedmioty: 2055 | 765 (335|645 | 70 |120| 60 | 60 | 180| 90| 120( O |29 150(105(105| 0 | 30|29 135 30 (165( O 30|30 12060 (150( O (30(30|27 45)|35(30(10(30|30|11 120|15|60|30|30(22 15| 0|15|30|30( 8 156 64
Ogdtem: 2055 | 765 [ 335|645 | 70 |120| 60 | 60 |180| 90| 120 O |29 150/105|105( O | 30|29 135 30 [165( O [30(30 12060 (150( O [30|30]27 45)135(30(10(30|30|11 120|15(60(30|30] 22 15| 0(15(30]30| 8 156 64

Student zobowigzany jest w trakcie pierwszego roku odby¢ szkolenie BHP w wymiarze minimum 4 godzin orz szkolenie biblioteczne
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Harmonogram studiéw

Kierunek: Mechatronika Poziom studidw: | stopnia Profil: praktyczny Forma studiéw; stacjonarne
Realizacja od roku akademickiego 2023/2024
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Przedmioty specjalnosciowe
1 Sztuczna inteligencja 45 15 0 |30] 0 0 15 30
2 Programowanie urzadzern mechatronicznych 60 15| 0 | 30| 15| 0 15 30|15
3 Jezyki programowania i technologie internetowe 45 15/ 0 [15| 15| 0 15 15 | 15 4 [EGZ
4 Uktady fotoniczne i optoelektroniczne 45 15| 0|30 0 0 15 30 3 |z0
5 Uktady mikroprocesorowe i FPGA 60 15| 0 (30|15 0 15 30| 15 5 [EGZ
6 Projektowanie i symulacja uktadéw elektronicznych 45 15| 0 |15 15| 0O 15 15 | 15 3 |z0
Razem przedmioty specjalnosciowe: 300 9 ( 0 |150/ 60| OJOf(O|O|O0O]|OfO 0 oo ojofo ofojofojofo ofojofo|o0o]|oO 30( 0 |45(15( 0| 6 30| 0|45(30( 0|9 30| 0 |60(15| 0O
Razem przedmioty: 2355 | 855(335|795|130| 60 |180| 90 |120| O | O |29 150|105 (105 0 | 0 |29 135(30|165|/ 0 | O | 30 120(60(150| 0 [ 0 |27 75|35(75(25| 0| 17 150 | 15 (105 60 | 30 | 31 45| 0 | 75|45( 30
7 | |Praktyka zawodowa 720 15
Ogétem: 3075 | 855|335|795|130| 60 |180| 90 |120| O | O |29 150|105 (105 0 | 0 |29 135(30|165|/ 0 | O | 30 120(60(150| 0 [ 0 |27 75|35(75(25)| 0| 32 150 | 15 (105 60 | 30 | 31 45| 0 | 75|45( 30

Praktyka zawodowa - facznie 720 h, czas trwania minimum 6 miesiecy
- realizacja: po zakoriczeniu zaje¢ dydaktycznych w semestrze 4, w trakcie semestru 5 (praktyki rozliczane w semestrze 5) oraz w trakcie semestru 6 i 7 (praktyki rozliczane w semestrze 7)
- mozliwo$¢ rozpoczecia praktyki zawodowej wczesniej (w trakcie trwania semstru 4) po uprzednim uzyskaniu zgody Dziakana KNP

Zatwierdzono na posiedzeniu Rady Dydaktycznej Kolegium Nauk Przyrodniczych Uchwata nr 08/05/2024 w dniu 23 maja 2024 r.

Stwierdza sie zgodnos¢ z programem studiéw

Dziekan Kolegium



Harmonogram studiéw

Kierunek: Mechatronika Poziom studidw: | stopnia Profil: praktyczny Forma studiéw: stacjonarne
Realizacja od roku akademickiego 2023/2024
pecjalnosc: Proj y mechatronicznych
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Przedmioty specjalnosciowe
1 Napedy i sterowanie 45 15| 0 30 0 0 15 30 4 |EGZ 4 3
2 Komputerowe wspomaganie w mechatronice 45 15| 0 15 | 15| 0 15 15| 15 3|20 3 2
3 Projektowanie maszyn i mechanizméw 45 15| 0 15 5|0 15 15| 15 4 |EGZ a4 3
4 Integracja systemow 60 15| 0 30 |15 0 15 30|15 5 [EGZ 5 3
5 Modelowanie i analiza MES 60 15( 0 30 [15] 0 15 30| 15 5 |EGz| 5 3
6 Automatyzacja proceséw technologicznych 45 15| 0 30 0 0 15 30 3 |z0 3 2
Razem przedmioty specjalnosciowe: 300 9 (0 |150|/60( OJO|]OfO0O]|OfO]|O 0 0 ofojofo ojojofojoO0foO oj|jo| o o|jo|o 30| 0(45(15| 0|7 30| 0(45|30| 0|9 30| 0 (60(15| 0] 8 24 16
Razem przedmioty: 2355 | 855(335| 795 | 130 | 60 |180| 90 (120| 0 | 0 |29 150|105(105| 0 [ O (29 135(30(165( 0 ( 0 |30 120|60(150( 0 | 0 | 27 75(35|75(25| 0 |18 150( 15 |105( 60 | 30 | 31 45| 0 |75]|45|30( 16 180 80
7 | |Praktyka zawodowa 720 15 15 30 30
Ogétem: 3075 | 855(335| 795 | 130 | 60 |180| 90 (120| 0 | 0 |29 150|105(105| 0 [ O (29 135(30(165( 0 ( 0 |30 120|60(150( 0 | 0 | 27 75(35[75(25| 0 |33 150( 15 |105( 60 | 30 | 31 45| 0 [75] 45|30 31 210 110

Praktyka zawodowa - tacznie 720 h, czas trwania minimum 6 miesiecy
- realizacja: po zakoriczeniu zaje¢ dydaktycznych w semestrze 4, w trakcie semestru 5 (praktyki rozliczane w semestrze 5) oraz w trakcie semestru 6 i 7 (praktyki rozliczane w semestrze 7)
- mozliwos¢ rozpoczecia praktyki zawodowej wczesniej (w trakcie trwania semstru 4) po uprze dnim uzyskaniu zgody Dziakana KNP

Zatwierdzono na iedzeniu Rady Dydakty j Kolegium Nauk Przyrodniczych Uchwatg nr08/05/2024 w dniu 23 maja 2024 r.

Stwierdza sie zgodno$¢ z programem studiow

Dziekan Kolegium



